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Wstęp

Zasady zaliczenia (1/2)

Wykład kończy się egzaminem w formie pisemnej, bądź ustnej
w zależności od liczby osób przystępującej do egzaminu.
Ostateczna ocena z wykładu to

O =
1
3

W +
1
3

L +
1
3

P, (1)

gdzie W to ocena z wykładu na podstawie kartkówek, L ocena
z laboratorium, P ocena z projektu.
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Wstęp

Zasady zaliczenia (2/2)

Formuła ta ma zastosowanie tylko w przypadku, gdy:
1 W jest pozytywna ( 3.0),
2 L  4.0,
3 P  4.0,
4 1

2(L + P)  4.5.

W przypadku, gdy któryś z warunków nie jest spełniony to
ocena z wykładu jest oceną z egzaminu

O = E . (2)
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Wstęp

Kartkówki

Kartkówki obejmują materiał z bieżącego oraz poprzednich
wykładów.

T =
1
n

n∑
i=1

Ts,i (3)

where
Ts,i – ita ocena z kartkówki,
n – liczba kartkówek.

Nieobecność na kartkówce skutkuje otrzymaniem oceny 2.0 za
daną kartkówkę.
Dopuszczalne są maksymalnie dwie nieobecności na
wykładzie.
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Wstęp

Strona

Dotatkowe materiały do kursu są dostępne na stronie
edu.domski.pl.
Zakładka Kursy -> Sterowniki Robotów.
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Wstęp

Konsultacje

Godziny konsultacji dostępne są na stronie edu.domski.pl w
zakładce Konsultacje.
Konsultacje odbywają się w pokoju 209A, budynek C3.
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Wstęp

Zakres kursu

mikrokontrolery w robotyce,
uklady peryferyjne mikrokontrolerów do celów sterowania i
pomiarów,
interfejsy szeregowe w robotyce,
systemy operacyjne czasu rzeczywistego w robotyce,
sensory robotów,
silniki prądu stałego i ich sterowanie,
sterowniki urządzeń,
protokoły komunikacji w robotyce,
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Literatura
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notatki z wykładów.
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